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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych Il stopnia (magisterskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Inzynieria wirtualna projektowania.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Zdobycie podstawowej wiedzy z zakresu logistyki i magazynowania oraz nabycie umiejetnosci
projektowania systemow logistycznych i magazynowych.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Istota i cele gtéwne logistyki, zintegrowane przeptywy energii, materiatow i informacji w systemie
- pojecia podstawowe. Systemy jednostek fadunkowych, podziat tadunkéw i definicje, ich
standaryzacja. Pojemniki, pakiety oraz paletowe i kontenerowe jednostki tadunkowe. Technika
logistyczna ? procesy transportowe, ptaszczyzny klasyfikacji funkcjonalnej w technice przeptywu
materiatéw. Srodki manipulacji tadunkéw ? dzwignice. Roboty, manipulatory jako $rodki
manipulacji ztozonej: struktury konstrukcyjne, czynnosci funkcjonalne. Przenosniki klasyfikacja,
budowa i zasada dziatania, schematy funkcjonalne. Srodki przewozowego transportu bliskiego;
klasyfikacja, konstrukcja, charakterystyki robocze. Zrobotyzowane $rodki przewozowego
transportu bliskiego, tendencje rozwojowe. Nawigacja i sterowanie pracg transportowych
srodkéw mobilnych. Magazynowe konstrukcje regatowe, $rodki obstugowe proceséw
sktadowania regalowego i kompletacji tadunkéw. Procesy magazynowe - sterowanie
przeptywami tadunkéw ? podziat, zadania i czynnosci automatycznego sterowania przeptywem.

Przedmioty wprowadzajgce i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawowa wiedza z zakresu budowy maszyn, ekonomii i matematyki.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktad z przezroczami oraz éwiczenia. Cwiczenia: rozwigzywanie probleméw projektowych.
Projektowanie technologiczne magazynu. Formutowanie zadania: uksztattowanie procesu
magazynowego, wymiarowanie techniczne, organizacyjne i ekonomiczne procesu przeptywu
materiatdw. Rozwigzanie zadania: wybér sposobu skfadowania, opis przeptywu materiatow,
ustalenie natezenia przeptywu materiatdw oraz sporzgdzenie kart procesu przeptywu materiatow,
obliczenia czasow cykli transportowych i operaciji.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Testy pisemne. Ocena indywidualnych wykonanych projektéw.
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